Katedra Mechaniki i Podstaw Konstrukcji Maszyn
POLITECHNIKA OPOLSKA

Komputerowe wspomaganie eksperymentu
Enkodery.
Akwizycja sygnatu.

dr inz. Roland PAWLICZEK

Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

e Sygnat wyjsciowy w standardzie TTL (0 + +5V).

e Dwie Inie sygnatowe do rozrdzniania kierunku.

e Dodatkowy sygnat ,N” okreslajacy petny obrét (enkodery obrotowe).
e Obstuga za pomoca ,,wejsc licznikowych” = typu counter.

Output signals
Clockwise rotation when looking at the mounting side.
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Aplikacje:

»Zliczanie impulsow

» Pomiar okresu dla sygnatu typu impuls
» Pomiar czestotliwosci

» Pomiar pofozenia

» Pomiar predkosci

Charakterystyka sygnatu:

Maximum Rise/Fall Time = 50 ns
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Minimum Pulse Width =10 ns

Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Struktura wejscia licznikowego:

Count register: rejestr danych

Source: sygnat zmieniajgcy stan rejestru

Gate: sygnat kontrolujgcy kiedy ma by¢ wykonywane zliczanie
Out: wyjscie dla sygnatéw generowanych
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Aplikacja: zliczanie impulsow

Zliczanie aktywnych zboczy sygnatu impulsowego (rosngce lub malejgce)
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Aplikacja: zliczanie impulséw

Zliczanie impulsow wyzwalane innym zdarzeniem (GATE)
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Aplikacja: pomiar potozenia

Linia Up/Down pozwala na definicje zliczania z narastaniem lub zmniejszaniem

stanu rejestru.
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Karta NI PCI6221: 2 wejscia licznikowe

Counter/Timer Signal Default Pin Number (Name)
CTR 0 SRC 37 (PFI8) zliczanie impulséw
CTR 0 GATE 3 (PFI9)
CTR 0 AUX 45 (PFI 10)
CTR 0 OUT 2 (PFI 12)
|1
CTROA 37 (PFI 8) < dla okreslenia kierunku
CTROZ 3 (PF19)
CTROB 45 (PFI 10) dla okreslenia kierunku
CTR 1 SRC 42 (PF13)
CTR | GATE 41 (PF1 4)
CTR | AUX 46 (PFI 11)
CTR 1 OUT 40 (PFI 13)
CTR1 A 42 (PFI1 3)
CTR1Z 41 (PF14)
CTR1B 46 (PFI111)
FREQ OUT 1 (PFI 14)
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: zliczanie impulséw

2 DAQ Assistant
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Dla Acquisition Mode = Continous nalezy przygotowac zewnetrzny sygnat

Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

pomiar okresu sygnafu

‘@ DAQ Assistant
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Click the Add Channels button
(+) to add more chamnels to
the task.

Samples to Read
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Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar NISKICH czestotliwos$ci poprzez
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)
Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar NISKICH czestotliwos$ci poprzez
pomiar okresu sygnatu = doktadno$¢ pomiaru
Task Equation Example 1 Example 2
Actual Frequency to Measure F1 50 kHz 5 MHz
Timebase Frequency Ft 80 MHz 80 MHz
Actual Number of Timebase Ft/F1 1600 16
Periods
Worst Case Measured Number (Ft/F1) -1 1599 15
of Timebase Periods
Measured Frequency Ft F1/(Ft-F1) 50.031 kHz 5.33 MHz
Error [Ft F1/(Ft - F1)] - F1 31 Hz 333 kHz
Error % [Ft/(Ft—FI)] -1 0.06% 6.67%
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar WYSOKICH czestotliwosci za
pomoca dwoéch wejsé licznikowych (Counter 0 i Counter 1)

(82 DAQ Assistant
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar WYSOKICH czestotliwosci za
pomocg dwéch wejsé licznikowych (Counter 0 i Counter 1)
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar pofozenia (katowe)
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)
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Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar pofozenia 2 Decoding Type
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Enkoder inkrementalny (przyrostowy)

Express VI funkcja DAQAssistant: pomiar pofozenia = Z Index
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