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Kody binarne sterowania

sterowanie petnokrokowe
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sterowanie potkrokowe
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Stepper Motor Operation (Unipolar, Half step)
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Zasilanie 512V - +

Wymagania dla programu: iz}
« 4 wyjscia cyfrowe do JP1

generacja stanow dla 4 linii sterujgcych
sterowanie predkoscig

sterowanie kierunkiem ruchu

zliczanie krokow
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Program sterujacy

Zasilanie uzwojen: tablica standw z danymi typu Boolean:

« program wykonywany w petli

« kazda kolejna petla wybiera element z tablicy i wysyta na wyjscia cyfrowe
« predkos¢ ruchu zalezy od czasu trwania pojedynczej petli

Zasilanie uzwojen
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« petla FOR z tunelem indeksowanym zmusi program do liczenia do 4

Sekwencja zasilania
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Program sterujacy

« zliczanie krokow za pomocq rejestru przesuwnego (Shift Register)

Liczba krokow
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» lub wezta sprzezenia zwrotnego (Feedback Node)
Liczba krokow
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Program sterujacy

« zmiana kierunku wymaga zmiany sekwencji zasilania
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Program sterujacy

« zliczanie krokow takze musi sie odbywaé w obydwu kierunkach:
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Program sterujacy

» Petla WHILE uruchamia program w trybie CONTINOUS:

Sekwencja zasilania
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Program sterujacy

« zmiana kierunku w petli FOR zadziata w nastepnym kroku:
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Program sterujacy

- sekwencje zasilania uzwojen wysta¢ na wyjscia cyfrowe karty pomiarowej:

Configuration  Triggering ~ Advanced Timing
Channel Settings
t (3 Hide Detaits | <€ |
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Program sterujacy - inna wersja

« funkcja Quotient & Reminder dzieli indeks petli przez cztery i wylicza
Reszta = 0; 1, 2; 3, 0; 1; 2;, 3, 0; 1...

« funkcja Index Array wybiera z tablicy kolejno wiersze 0, 1, 2, 3, 0, 1, 2, ...
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g
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Program sterujacy - inna wersja

« zmiana kierunku wymaga zmiany wybierania wierszy tablicy wg reguty:
3 - Reszta - zmiana nastgpi dopiero w nastepnej petli
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Program sterujacy - generator PWM

« generacja sygnatow prostokatnych z regulacjg wypetnienia:
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Program sterujacy - generator PWM

« generacja sygnatow prostokatnych z regulacjg wypetnienia:
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Program sterujacy - generator PWM

« generacja sygnatow prostokatnych z regulacjg wypetnienia:
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Sterowniki ,,przemystowe”

« Obstuga silnika za pomocga trzech sygnatow: Enable, Direction, Pulse
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Sterowniki ,,przemystowe”

« generacja sygnatu Pulse w petli z negacjg stanu zmiennej Boolean wymaga 2
petli na 1 cykl 2 czas petli musi by¢é 2x kréotszy i zliczanie impulsow co 2-gi
cykl
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