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Model blokowy - Schemat blokowy

 Powszechnie stosowany w opisie układów sterowania.

 Dostarcza informacji o powiązaniach pomiędzy poszczególnymi 

elementami układu i przesyłanych informacjach (sygnałach).

 Schemat blokowy układu jest graficznym opisem funkcji wykonywanych 

przez każdy element i przepływające sygnały. 
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Schemat blokowy

 1 – blok, zwykle opisuje element układu za pomocą transmitancji, 
cechuje się sygnałem wejściowym i sygnałem wyjściowym, a kierunek 
strzałek wskazuje na kierunek przepływu informacji,

 2 – węzeł sumacyjny, oznacza algebraiczne sumowanie sygnałów. 
Znaki plus i minus decydują, czy sygnał ma być dodawany czy 
odejmowany, przy czym znak minus musi się zawsze pojawiać, zaś plus 
może być pominięty. Węzeł może mieć wiele sygnałów wejściowych, ale 
zawsze tylko jeden wyjściowy. 

 3 – rozgałęzienie, węzeł, w którym sygnał jest rozprowadzany do kilku 
elementów (bloków lub węzłów sumacyjnych).

 

Wzmacniacz Czlon
wykonawczy

Czujnik

OBIEKT
r(t) e(t) u(t) e(t)

Regulator

_
y(t)

 

e(t) = r(t) – y(t) 
 

r(t) - sygnał zadany; y(t) - sygnał wyjściowy; e(t) – uchyb; u(t) - sygnał sterujący  
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Schemat blokowy

 Rozgałęzienie:
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Schemat blokowy

 Węzeł sumacyjny:
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Schemat blokowy - połączenia

 Schematy blokowe mogą być mniej, lub bardziej złożone. 
 Upraszczanie schematów blokowych odbywa się z wykorzystaniem 

algebry bloków. Dokonuje się tzw. redukcji układu. 
 Ponieważ bloki zawierają elementy opisane za pomocą przekształcenia 

Laplace’a (otrzymujemy układy liniowe) redukcja odbywa się poprzez 
działania algebraiczne. 

Połączenie szeregowe (kaskadowe)
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Schemat blokowy - połączenia

Połączenie równoległe
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Schemat blokowy - połączenia

Połączenie w pętli sprzężenia zwrotnego
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Schemat blokowy - przekształcanie
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Schemat blokowy - przekształcanie
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Schemat blokowy - przykład
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Schemat blokowy - przykład
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Schemat blokowy - przykład

sprzężenie zwrotne – tylko że do góry nogami
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Schemat blokowy - przykład
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Schemat blokowy – model komputerowy

 Polecenia MATLAB: 



Modelowanie i symulacja 16

Model komputerowy układu regulacji z reg. PID

 Ogólny schemat układu regulacji z reg. PID
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Model komputerowy układu regulacji z reg. PID

 Regulator PID
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Model komputerowy układu regulacji z reg. PID

 Regulator PID: model w dziedzinie czasu
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Model komputerowy układu regulacji z reg. PID

 Regulator PID: model transmitancyjny (moduł Simulation)



20

Model komputerowy układu regulacji z reg. PID

 Regulator PID: model transmitancyjny (moduł Simulation)
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Model komputerowy układu regulacji z reg. PID

 Regulator PID: model transmitancyjny (moduł Simulation)


